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Kutlamalar

Makine Miihendisligi Béliimii Ogretim Uyemiz Dog. Dr. Siileyman Bastiirk ve
ekibinin, TUBITAK 1005 - Ulusal Yeni Fikirler ve Uriinler Arastirma Destek
Programi kapsaminda hazirladig1 "Yara Tedavisinde Kullanilmak Uzere Canli Hiicre
Basabilen El Tipi Biyoyazici (Bioflux Pen) Prototipinin Gelistirilmesi" adli proje,
desteklenmeye hak kazanmugtir.

Bu degerli arastirmada, fakiiltemizden Dog. Dr. Hakan Kaygusuz, Dr. Ogr. Uyesi
Onur Agma, Ars. GoOr. Burcu Orhan ile Saglhik Hizmetleri Meslek
Yiiksekokulumuzdan Dr. Ogr. Uyesi Burcak Yavuz ve Istanbul Universitesi -
Cerrahpasa’dan arastirmacilar da yer almaktadir. Kendilerini tebrik eder, basarilarinin

devamin dileriz.
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Ders Kapsaminda Gergeklesen Etkinlikler

e ¢ Mimarlik ve Cevre Tasarimi Béliimii, ICT102 Temel Tasarim II Dersi kapsaminda, 24.02.2025
tarihinde, Yildiz Sarayi'na gezi diizenlendi. Ogrenciler Osmanli imparatorlugu'nun son doénemlerine

taniklik eden bu tarihi yapida, farkli mimari tisluplar ve tasarim detaylarini inceleme firsati bulmanin yan

sira, donemin yasam tarzi ve estetik anlayis1 hakkinda 6nemli bilgiler edindiler.




EVA Team Subat Ayi Faaliyetleri

Lahmacun Etkinligi

Altinbas Universitesi Elektrikli Arag Takimi EVA TEAM, subat ayinda takim i¢indeki etkilesimi arttirmak
amaciyla bir lahmacun etkinligi diizenlendi. Bu etkinlik, liyeler arasinda sosyallesmeyi tesvik ederek takim
ruhunun pekistirilmesine katki sagladi.

Hyperloop Rapor Revize Siireci

Subat ayinda, Hyperloop projesi kapsaminda rapor revize siireci basartyla tamamlandi. Yapilan toplantilarda,
rapor iizerindeki teknik ve yazilimsal giincellemeler ayrintili sekilde tartisild1 ve yeni hedefler belirlendi. Bu
siiregte, Ozellikle fren sistemi aligverisi ve testleri lizerinde duruldu. Test diizenegi kurularak, farkli
miknatislar, levitasyon diski ve motorlar denendi. Levitasyon sisteminin verimliligini artirmak amaciyla
yapilan bu denemeler, takimin teknolojik gelisimini hizlandirdi ve gelecekteki yarislar i¢in 6nemli bir adimd.
Bu calismalar, proje yonetimi ve organizasyonel becerilerin gelistirilmesine olanak tanidi ve takimin
ilerleyecegi yol haritasina katki sagladi.
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Otonom Yaris Sartnamesi Aciklandi ve Toplant1 Yapildi

Otonom siiriis sistemleri takimi, subat ayinda bu yilki yaris sartnamesi agiklandiktan sonra detayl bir toplanti
gerceklestirdi. Toplantida, yarisa iliskin kurallar, yeni gereksinimler ve takvim iizerinde duruldu. Bu yilki
yarisa hazirlik siirecinde takim iiyeleri, 6zellikle raporlama kisminda gorev almak iizere yeni iyeleri
kadrolarina dahil etti. Yeni liyelerin sorumluluklari ve projelerdeki gérev dagilimi yapildi. Bu toplanti, takimin
stratejik hazirliklarint gézden gecirmeleri ve projeyi daha verimli bir sekilde ilerletmeleri icin 6nemli bir firsat
sundu.

Yeditepe Universitesi'nden Ziyaret: insansiz Hava Araclar1 Takim

Subat ayinda, Yeditepe Universitesi insansiz Hava Araglar1 Takimi Zaferuavteam, Altinbas Universitesi
Elektrikli Ara¢ Takim1 EVA TEAM’i ziyaret etti. Ziyaret sirasinda, projeler hakkinda bilgi aligverisinde
bulunuldu ve her iki takim arasinda gii¢lii bir dayanigma ortami olusturuldu. Takimlar arasindaki bu etkilesim,
i birligini pekistirdi ve gelecekteki projeler icin fayda sagladi.
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Yazilim Cahsmalarinda Alinan Yenilikler

Yazilimsal alanda yapilan ilerlemelerle otonom siiriis sistemleri iizerine simiilasyon calismalarina devam edildi.
Goriintii isleme ve engel tespiti i¢in yapilan arastirmalar, sistemlerin daha verimli calismasi adina 6nemli adimlar
att1. Gergek arag tizerinde yapilacak haritalama ve simiilasyon entegrasyonu calismalarina da hiz verildi. Bu
siire¢, takimin hedeflerine ulasma yolundaki kararliligin1 ve basariya olan inancini bir kez daha pekistirdi.




