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Kutlamalar

Dr. Ogr. Uyesi Fatma Kuzey Edes Huyal Hocamiz Yazilim Miihendisliginde

goreve baglamistir. Kendisini tebrik eder, yeni gorevinde basarilar dileriz.
Ziyaretler

e Sainte-Pulcherie Fransiz Lisesinden Fakiiltemize Ziyaret
Altinbas Universitesi ile Sainte Pulcherie Lisesi is birligi kapsaminda, lise
ogrencileri Mahmutbey Yerleskemizde agirlandi. Fakiiltemizin ev sahipliginde
gergeklestirilen programda Ogrenciler, {iniversite yasamini yakindan tanima ve
uygulamali ¢aligmalarla akademik deneyim kazanma firsat1 buldu.
Fakiiltemiz akademisyenleri esliginde diizenlenen atdlye ve laboratuvar
caligmalar1 sayesinde 6grenciler hem teorik bilgilerini pekistirdi hem de pratik
uygulamalarla bilimsel siiregleri deneyimledi.
Program kapsaminda;
e Fizik Laboratuvari'nda mekanik ve elektromanyetizma deneyleri,
e Kimya Laboratuvari'nda titrasyon ve distilasyon uygulamalari,
e  Elektrikli Arag Atdlyesi'nde elektrikli arag, IHA ve otonom arag tasarimi
ile {i¢ boyutlu iiretim ve test siiregleri,
e Ingaat Miihendisligi Laboratuvari'nda ise beton dayanimi ve mekanik
testler gerceklestirildi.
Ayrica Dekan Yardimcist Dog. Dr. Hakan Kaygusuz Hocamiz, 6grencilere

bilimde siirdiiriilebilirlik konulu bir konusma gerceklestirdi.
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e Fakiiltemizden IRAP izleme ve Degerlendirme Toplantis’’na Katihm

Insaat Miihendisligi Béliim Baskami Prof. Dr. Sepanta Naimi hocamiz, Bagcilar Belediyesi Kaymakami
Abdullah Uggun baskanliginda diizenlenen Bagcilar Ilgesi IRAP izleme ve Degerlendirme toplantisina

katilmistir.




Yayinlar

e Insaat Miihendisligi boliimiinden Ars. Gér. Dogan Kanig hocamizin Mixed fem for functionally graded and
laminated HSDT composites resting on elastic foundation adli makalesi The Journal of Strain Analysis for

Engineering Design dergisinde yaymlanmaistir.
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Abstract

Laminated composites are widely used in lightweight structural systems, and in many practical applications
they operate while being supported by compliant media such as soil layers, polymeric cores, or elastic
subgrades. In such cases, the plate response is strongly governed by the structure-foundation interaction;
moreover, a one-parameter Winkler representation may be insufficient because it neglects shear coupling
within the supporting medium, which can be captured by the two-parameter Winkler-Pasternak model.
Motivated by this need, the present study develops a mixed finite element formulation for the flexural
analysis of laminated composites resting on elastic foundations within the framework of Higher-Order Shear
Deformation Theory (HSDT). The formulation is established using the Hellinger-Reissner variational

principle, where displacement and stress components are treated as independent variables to improve

Etkinlikler

e Makine Miihendisligi Kuliibii Faaliyetleri
o Sektor Bulusmalar: 2: Miihendisligin Gelecegi

2 Aralik 2025 tarihinde Mehmet Altinbas Konferans Salonu'nda gergeklestirdigimiz "Sektor
Bulusmalar1" serimizin ikinci ayaginda, TMMOB Makina Miihendisleri Odas1 (MMO) Istanbul
Subesi ile bir araya geldik. Konusmacimiz MMO Istanbul Sube Miidiir Yardimcis1 Sayin Emre
Kiral, "Makine Miihendisliginin Gelecegi ve MMO Hakkinda Bilgilendirme" baslikli

sunumuyla Ogrencilerimize mesleki vizyon kazandirdi. Etkinligin sonunda ise Bolim
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Baskanimiz Dr. Ogr. Uyesi Onur Agma Hocamiz tarafindan Saym Kiral'a giiniin anisina fidan

bagisi belgesi takdim edildi.

w.

Ps:

o I.Mak Rediiktor Fabrikas: Teknik Gezisi
Miihendislik siireglerini yerinde gézlemlemek amactyla 3 Aralik 2025 tarihinde I.Mak Rediiktor
firmasinin Pendik’te bulunan fabrikasina teknik bir gezi diizenledik. Ogretim iiyelerimizin de
kattlm sagladigi bu etkinlikte; O0grencilerimiz, {liretim makinelerini, imalat siireclerini ve
endiistriyel is akisini sahada inceleme firsat1 bularak, okulda 6grendikleri teorik bilgilerin pratik

uygulamalarint deneyimlediler.




o Sektor Bulusmalari-3: SolidWorks ile Tasarim ve Analiz Egitimi

Teknolojik yetkinlikleri artirmak adina 11 Aralik 2025 tarihinde Tekyaz is birligi ile
diizenledigimiz SolidWorks Egitimi’nde, TEKY AZ Firmasindan Sayin Esra Plevne Biike
bizlerleydi. Parga ¢izimi, arayiiz tanitimi, analiz ve modelleme konularinin islendigi
etkinlikte, 6grencilerimiz sektoriin en yaygin kullanilan tasarim programlarindan birine

dair 6nemli yetkinlikler kazandi.




Kuliip olarak, miithendis adaylarin1 sektore hazirlayan etkinliklerimize hiz kesmeden devam ediyoruz.




Ders Kapsaminda Gerg¢eklestirilen Etkinlikler

TAED102 Dersi Kapsaminda Gergeklestirilen Pasajlar Gezisi

I¢ Mimarlik ve Cevre Tasarimi Boliimii IAED102 Temel Tasarim 2 dersi kapsaminda, dgrencilerle
birlikte Beyoglu’nda yer alan tarihi pasajlara bir gezi diizenlendi. Gezi kapsaminda Hazopulo Pasaji
basta olmak iizere Istiklal Caddesi iizerindeki farkli pasajlar incelenirken, dgrenciler mekanin katmanl
yapisini, tarihsel izlerini ve giincel kullanim bigimlerini yerinde gozlemleme firsati buldu. Ders
igerigiyle paralel olarak gergeklestirilen bu saha ¢aligmasi ile 6grenciler final projeleri i¢in ¢aligmalara

basladilar.




e ARCH331 Dersi Kapsaminda Gergeklestirilen DALSAN Semineri

Dr. Ogr. Uyesi Esra Idemen'in yiiriittiigii ARCH331 Building Science & Technology III dersi kapsaminda
DALSAN firmasi, Universitemizde agirlanmis; firma tarafindan yangin dayanimli kuru duvar sistemleri

basta olmak tizere al¢ipan kullanimi ve ¢oziimleri konulu kapsamli bir seminer diizenlenmistir.

e ARCH102 Dersi Kapsaminda Gergeklestirilen Alan Gezisi

Ogr. Gor. Yigit Cetin ve Ar. Gér. Nur Banu Ozbalta'min yiiriittiigii ARCH102 Basic Design II dersi
kapsaminda, dersin tiim subelerinin 6grencileriyle, Karakdy'de tarihi kiiltiirel miras yapilar1 ve modern i¢

mekan adaptasyonlari (adaptive re-use) konulu bir gezi diizenlenmistir.
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e ARCH332 Dersi Kapsaminda Gergeklestirilen Seminer

ARCH332 Construction Project dersi kapsaminda, Next Miithendislik Danigmanlik ve Kent Smoke and Fire
Curtains firmalar1 tarafindan diizenlenen seminerde yeni nesil malzemelerden olan duman ve yangin
perdeleri 6grencilerimize tanitilmig; kullanim alanlar1 ve dayanimlar1 hakkinda konuk sirket tarafindan

teknik agiklamalar yapilmstir.

Donem Sergileri

e IAEDI102 Dersi Ogrencilerinin Proje Sergisi

I¢ Mimarlik ve Cevre Tasarmmi Boliimii birinci sinif dgrencileri, Temel Tasarim 1 ve Temel Tasarim 2
dersleri kapsaminda {irettikleri projeleri diizenlenen sergide sunma firsatt buldu. Donem bagsinda
gergeklestirilen bu sergiler, 6grencilerin projelerinin se¢ilme heyecanini yasamalarinin yani sira sergi

kurgusu, sunum ve ifade becerilerini gelistirmelerine de katki sagladi.
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e TAED207 Dersi Ogrencilerinin Proje Sergisi

I¢ Mimarlik ve Cevre Tasarimi Boliimii ikinci smif &grencileri, IAED207 Proje dersi kapsaminda
gelistirdikleri ¢aligmalarini sergilediler. 10 Nisan tarihine kadar ziyaret edilebilecek sergide, 6grencilerin
modiiler yasam alanlar {izerine gelistirdikleri tasarimlar yer aliyor. “Micro Shared Spaces” baglig1 altinda
ylriitiilen projelerde 6grenciler, farkli kullanici senaryolarina yanit veren esnek ve doniistiiriilebilir mekéansal
¢oziimler iiretirken, ayni zamanda tasarimlarini ¢evreyle kurduklar iligki iizerinden ele alarak cevresel
baglami da projelerine entegre ettiler. Sergi, 6grencilerin donem boyunca edindikleri mekansal kurgu,

modiiler diisiinme ve kullanici odakli tasarim becerilerini yansitan énemli bir ¢ikt1 niteligi tastyor.
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EVATEAM Faaliyetleri
Subat Faaliyetleri

e EVA DEVELOP: Kampiiste Dijital Doniisiim

Develop ekibimiz, modern yazilim mimarilerini kampiis hayatina entegre etmeye devam ediyor.

o Flutter Teknolojisi: Kullanici deneyimini odaga alan kapsamli bir web uygulamasi

gelistirildi.

o Fonksiyonel Coziimler: Yemekhane meniisii (kalori bilgisi dahil), akademik kadro ofis

saatleri ve giincel shuttle gilizergahlari tek platformda toplandi.

o Kalite Kontrol: Uygulamanin tiim fonksiyonlart titiz test siireglerinden basariyla gegirilerek

dogrulandi.

Teknik ¢alismalarin yani sira, takimmmizin oniimiizdeki siirecte katilim saglayacagi yarigsmalar da belirlendi.
EVA TEAM, yeni hedeflerine odaklanarak miihendislik ve inovasyon faaliyetlerine hiz kesmeden devam etme

karar1 aldi.

e ARDES: Gokyiiziinde Tam Otonomi

0¢




ARDES Team olarak ¢alismalarimiza hiz kesmeden devam ediyoruz. Bu ayki e-biiltenimizde sizlerle hem

devam eden projelerimizin son durumunu hem de 6niimiizdeki donem hedeflerimizi paylagmak istiyoruz.

%’ Devam Eden Calismalar

Otonom hava araci gelistirme siirecinde mekanik tasarim ve sistem

entegrasyonu agamalarinda 6nemli ilerleme sagladik.

Ucus kontrol, gorev yazilimi ve sensor entegrasyonu testleri

planlanan takvime uygun sekilde siiriiyor.

Yapisal dayanim ve agirlik optimizasyonu i¢in yeni malzeme ve

iiretim yontemleri lizerinde denemeler yapiyoruz.
K Teknik Gelistirmeler

Ucus kararliligi ve gorev hassasiyetini artirmaya yonelik yazilim

giincellemeleri hazirlaniyor.

Yer kontrol ve telemetri tarafinda veri izleme ve kayit altyapist gelistirildi.

Modiiler tasarim yaklagimiyla bakim ve par¢a degisimi siirelerini azaltmay1 hedefliyoruz.
@ Oniimiizdeki Donem Hedefleri

Otonom kalkis—inig ve gorev senaryosu test uguslarini tamamlamak

Gorev bazli manevra kabiliyetini artirmak
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Sistem giivenilirligini saha testleriyle dogrulamak

e OTONOM MEKANIK: Atdlyeden Sahaya Miihendislik

EVA Otonom Mekanik ekibi olarak, yogun gecen Teknofest ve yarigma sezonunun ardindan yipranan aracimizin

bakim ve onarim ¢alismalarina odaklanarak doneme hizl bir giris yaptik.

Sahada edindigimiz tecriibeler 1s18inda tespit ettigimiz yapisal eksiklikleri gidermek adina iyilestirme

calismalarin1 6nceligimize aldik; bu kapsamda mekanik aksamdaki sapmalari diizelterek test verilerimizin en

yliksek dogrulukta sonu¢ vermesini sagladik.

| Yeni sezonun stratejik planlamasimi tim ekip tyelerimizle

birlikte interaktif bir siirecte gergeklestirerek, bu yilki yarisma
aracimiza dair kritik kararlar1 aldik ve firetim takvimimizi
netlestirdik. Teknik gelisimin yani sira ekibimize yeni katilan
iyelerimizin adaptasyonuna biiyiikk Onem vererek, onlara
kullandigimiz tasarim programlari iizerine verdigimiz temel
egitimleri uygulamali ¢izim oOdevleriyle pekistirdik. Atolye
kiiltiiriini ve tiretim disiplinini asilamak amaciyla okulumuzdaki
makine tezgahlarinin ¢aligsma prensiplerini ve kullanim alanlarini
detaylica aktararak, yeni arkadaslarimizin gzetimimiz altinda bu

tezgahlar1 deneyimlemelerine olanak tamidik.

¢c




Miihendislik siireglerimizde ise dijital dogrulama yontemlerini
esas alarak aracin sasi ve On diizen aksamlarimi bilgisayar
ortamina birebir dl¢ekte aktardik; tasarimi tamamlanan pargalarin
mukavemet analizlerini ve malzeme sec¢imlerini titizlikle yaparak
iiretim Oncesi onay siireglerini basariyla yiriittik. Hem teorik
egitimi hem de pratik uygulama siireclerini bir arada
yiiriittiiglimiiz bu verimli dénem sayesinde, Mart ay1 sonunda
tamamlanmis sekilde teslim etmeyi hedefledigimiz yeni aracimiz
icin profesyonel bir temel olusturduk.

e OTONOM YAZILIM: Derin Ogrenme ve Algilama

Goriintii igleme teknolojilerinde en giincel modelleri test ederek aracimizin "goézlerini" keskinlestirdik.

¢ YOLO Karsilastirmasi: Ayni veri seti lizerinde YOLOVS, v11 ve v12 modelleri test edilerek
FPS ve dogruluk performanslari analiz edildi.

e Simiilasyon Testleri: Gazebo ortaminda trafik isaretleri ve engeller lizerinde modellerin basarisi
olciildi.

¢ Gergek Hayat Testi: ZED derinlik kamerasiyla yapilan testlerde, simiilasyon verilerinin gercek
diinya kosullariyla uyumu dogrulandi.
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e OTONOM ELEKTRONIK - Gii¢ ve Enerji Yonetimi

Aracin enerji sistemleri iizerinde hassas montaj ve planlama ¢alismalar: ylritildii.

o Batarya Uretimi: Aracin giic kaynagini olusturacak batarya pilleri dizildi ve montaj siirecleri
gerceklestirildi.

e Organizasyon: Takim i¢i boliimler netlestirilerek operasyonel siireclerin verimliligi artirildi.

o Test ve Planlama: Arag testleri yapilarak gelecek donem stratejileri iizerine toplantilar
gergeklestirildi.

Mart Faaliyetleri
e EVA DEVELOP

Universite Bilgi Platformu: Yayma Hazirhk Siireci

Gectigimiz ay iizerinde yogunlastigimiz Flutter tabanli okul web uygulamamizda sona gelindi.
Uygulamanin tiim fonksiyonel gelistirmeleri tamamlanarak, teknik altyapisi stabilize edildi.

Akademik Takvim

| Eylit 2025 =
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Yemek

Projenin hayata ge¢irilmesi noktasinda uygulamanin okul sistemlerine entegre edilmesi ve yayina
alinmasi siireci icin iiniversitemizin Bilgi Islem (IT) birimiyle gériisme asamasina gegildi.

Yarismalar:

o Takimimiz, prestijli Turkcell yarismasi i¢in bagvuruda bulunarak yeni bir heyecana
ortak oldu. Bu kapsamda;

o Saghk Odaklhh Mobil Uygulama: Saglik alaninda inovatif ¢oziimler sunmayi
hedefledigimiz yeni mobil uygulamamizin gelistirme siireglerine resmi olarak baslandi.

o Yeni basarilara odaklanan ekibimiz, bagvurulari acilacak olan e-ticaret yarigsmasini da
radarina ald1.

e ARDES

%’ Devam Eden Calismalar:
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Aracin ugusa giivenli bir sekilde baglayip tamamlamasi adina biiylik 6nem tagiyan otonom kalkis
ve inis testlerine kesintisiz devam edilmekte olup, aracin belirli gérevleri bagimsiz olarak yerine
getirebilmesi yolunda biiyiik bir adim olan otonom ugus testleri de siirdiiriilmektedir. Belirlenen
takvime uygun sekilde yiriitiilen ugus kontrol, gorev yazilimi ve sensor entegrasyonu testleri
otonom ucus ile gorev basar1 oranlarini artirma noktasinda kritik bir agsama olustururken; ugus
kararliligi ve gorev hassasiyetini artirmaya yonelik yapilan yazilim gelistirmeleri kapsaminda
otonom manevra ile goriintli isleme calismalar1 denenmis, 6zellikle manevra kabiliyetini gelistiren
yeni algoritmalar iizerindeki optimizasyon siireglerine hiz kesmeden devam edilmistir. Aracin
otonom gorevlerde daha yiiksek verimlilikle ¢alismasini ve basar1 saglanmasini destekleyecek bu
giincellemelerin yani sira, araglardaki sensorlerin dogrulugu ve verimliligi de artirilarak yeni sensor
entegrasyonlari sayesinde daha giivenilir veri toplama ve islem yapma kapasitesine ulagilmistir. Bu
teknik iyilestirmeler ve gelisen sensor kapasitesi, araclarin cevresel faktorleri ¢cok daha iyi
algilayarak gorevlerini en dogru sekilde yerine getirmelerine dogrudan yardimci olacaktir.

Yarisma Bagvurusu: Bu siirecte yarismaya basvuruda bulunarak, katilim raporumuzu hazirladik.
Bu adim, projelerimizin daha genis bir kitleye ulasmasini ve sektdrdeki gelismeleri yakindan takip
etmemizi saglayacak.

3. OTONOM:

Mekanik ekibimiz, aracin dayanikliligini ve siiriis dinamiklerini optimize etmek adina karbon
fiber el yatirmasi ve vakumlama teknikleriyle yiiksek mukavemetli pargalar tiretmis, Solidworks
tizerinde hassas toleranslarla 3D iiretime uygun modeller hazirlayarak direksiyon ve fren
sistemlerinin CAD ¢izimlerini tamamlamigstir. Yazilim ekibimiz, navigasyon ve yerellestirme
katmanlar1 kapsaminda Tier IV araglari ve Lidar verileriyle yolun 3D geometrisini ¢gikarip trafik
isaretleri gibi kritik OSM verilerini Lanelet2 standartlarinda sisteme entegre ederken; hazirlanan
kapsamli veri seti, Autoware ekosistemindeki giivenli rota planlama testlerine dahil edilmistir.
Bu siirecte Teknofest Robotaksi Binek Otonom Yarigmasi igin bagvuru formunu ve ardindan
teknik yeterlilik formunu sisteme ylikleyen ekibimiz, es zamanli olarak enco%




kalibrasyonlarini sonuglandirmis, otonom frenleme icin lineer aktiiator montaj1 ile yazilimsal
limit tanimlamalarii bitirmis ve batarya paketindeki kararsizliklar1 gidererek BMS’in tam
stabiliteyle ¢alismasini saglamistir.
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